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RESUMEN

El presente proyecto tiene como objetivo captar el movimiento de una nave menor frente
al oleaje generado en el canal de olas de la Universidad de Valparaiso. Para lograr este
cometido, se propuso el desarrollo de un modelo a escala de una nave menor.

El modelo a escala se disefid basandose en los planos de una nave menor obtenidos de
Bibliocad. Posteriormente, se empleé el software Fusién 360 para realizar la confeccion
del plano en 3D, con el cual se imprimié en las impresoras disponibles en FabLab de la
Universidad de Valparaiso. Para efectuar los ensayos, se utilizaron las herramientas que
dispone el laboratorio de modelacion fisica o LabOcéano (cdmaras, tripodes, paleta de
oleaje, entre otros).

El registro filmografico se realiz6 mediante la implementacion de cAmaras Gopro, las que
realizaron una medicién simultdnea del movimiento a una distancia que asegurara una
medicion clara y completa de toda la nave. Ademas, se tuvieron otras consideraciones en
el momento de registrar los datos en video, como una iluminacién constante.

Las mediciones tuvieron una duracién de al menos 5 minutos. Los datos obtenidos fueron
procesados y analizados empleando el Software Tracker que permite a los usuarios
analizar videos de experimentos fisicos, extrayendo los datos de la imagen de manera
sencilla. Ademas se realizé una correlacion lineal en los movimientos de la nave
obtenidos del procesamiento de los videos y la desnivelacion instantanea del agua
obtenida de los resistores instalados en el canal. Como conclusién general se observo
una alta correlacion en los casos entre ambas variables de menor altura y mayor periodo
pero, no asi en la correlacion en casos con una altura mayor.

Por otra parte, las herramientas empleadas en el disefio y modelacién en 3D (Fusion 360
y AutoCAD), demostraron ser Utiles para el desarrollo de modelos fisicos de diferentes
fendmenos. Se recomienda su uso por su bajo costo y accesibilidad. A pesar de ser
propensas a tener fallas menores en la producciéon y un alto tiempo de impresion de cada
pieza.
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